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Manual de usuario del APF / compensador dindmico Prefacio

Introduccion Preliminar

En primer lugar, gracias por comprar el Filtro Activo (APF) o el compensador dindmico distribuido
por DISPROEL.

DISPROEL se dedica a resolver los problemas de calidad de la energia para los usuarios. El
APF/Compensador dinamico de factor de potencia tiene capacidades integrales de gestion de la
calidad de la energia. EI compensador dinamico puede compensar la potencia reactiva y los
armanicos bajos 13 veces. Este puede filtrar arménicos impares entre 2 y 50 veces al mismo tiempo,
la capacidad de filtrado puede ser de hasta el 98% y el tiempo para la compensacion total es inferior
a 5 ms. Asi mismo puede operar en paralelo al mismo tiempo. La eficiencia de toda la maquina es
superior al 98%. Es totalmente aplicable a diversas situaciones en los campos industrial y civil. Es
la mejor solucion para el control de armdnicos de carga no lineal y la compensacion de potencia
reactiva.

Imagen de la apariencia del producto
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Introduccion

U Principio del producto

1) Principio funcional
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Esquena del APF/Compensador dindmico

El usuario puede configurar los parametros para que el dispositivo pueda filtrar simultaneamente
los arménicos, compensar dinamicamente la potencia reactiva, el deshalance trifasico y la caida de

tensioén, etc.

Principio funcional del APF/Compensador dindmico

Nombre del principio

Descripcion del Principio

Principio del filtrado
de los arménicos

El APF/Compensador dinamico adquiere la sefial de corriente en tiempo real a
través de un transformador de corriente externo, separa la parte armoénica a través
del circuito de deteccién interno y genera una corriente de compensacion con la
fase opuesta de los armonicos en el sistema a través del convertidor de potencia
IGBT para realizar la funcion de filtrado de armoénicos.

La corriente de compensacion de salida del APF/Compensador dindmico varia con
precision segin los arménicos dinamicos del sistema, por lo que no habra
problemas de compensacion. Ademas, el APF/Compensador dinamico tiene
funcién de proteccién contra sobrecargas. Cuando el armoénico del sistema es
mayor que la capacidad de filtrado, el dispositivo puede limitar automaticamente
la salida al 100% de la capacidad nominal sin sobrecarga.

Principio de
compensacion de la
potencia reactiva

Segun la potencia reactiva del sistema, el APF/Compensador dindmico genera
corriente fundamental capacitiva o inductiva a través del convertidor de potencia
IGBT para lograr el propdsito de compensacién dinamica de potencia reactiva. El
valor objetivo de compensacion se puede establecer a través del panel de operacion
sin sobrecompensacion. La compensacion es suave y no hay impacto de corriente
de entrada en la carga ni la red.
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El APF/Compensador dinamico extrae el componente desbalanceado de acuerdo
Principio de compensacion | con la corriente del sistema y las tres fases emiten una corriente de la misma fase
para el desbalance trifasico | que el componente desbalanceado. La parte desbalanceada se compensa hasta cero,
de modo que se puede corregir la corriente trifasica desbalanceada a corriente
trifésica balanceada.

2) Principio de Control
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Diagrama del control interno del APF/Compensador dindmico

Después de cerrar el corta circuitos (breaker) para evitar el impacto instantaneo en la red de los
condensadores de la linea DC durante el encendido, el APF/Compensador dindmico carga primero
el condensador de la linea DC a través de la resistencia de arranque suave. Cuando el camino de
voltaje DC alcanza un valor predeterminado, el contactor principal se cierra. Como un dispositivo
de almacenamiento de energia, el condensador DC suministra energia a la salida externa de la
corriente de compensacion a través del inversor IGBT y el reactor interno. EI APF/Compensador
dindmico envia la sefial de corriente a través del TC externo al circuito de acondicionamiento de
sefial y luego al controlador. El controlador descompone la corriente de muestreo, extrae la corriente
arménica, la corriente reactiva y la corriente trifasica desbalanceada y compara el componente de
corriente recolectado a ser compensado, con la corriente de compensacién que ha sido enviada por
el APF/Compensador dindmico para obtener una diferencia. La sefial de compensacién en tiempo
real se envia al circuito de conduccion y el convertidor IGBT se activa para inyectar la corriente de
compensacion en la energia de la red para realizar el control de enlace cerrado y completar la funcién
de compensacion.

O Caracteristicas del producto

1) Disefio modular, la falla de cualquier mddulo no afectard el funcionamiento normal de otros
madulos, mejorando en gran medida la confiabilidad de todo el equipo. Puede lograr una expansion
suave de multiples operaciones paralelas directas. EI modo de control maestro-esclavo es usado
cuando se expanden varias unidades. En el escenario en el que se conectan varios médulos en
paralelo, todos los médulos pueden compartir un conjunto de transformadores de corriente.

2) Las corrientes armonicas de orden impar de 2 a 50 veces 0 menos se pueden filtrar al mismo
tiempo, y los armonicos de los 13 tipos de filtrado §e pueden configurar segln sea necesario. Cuando
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latasa de distorsion de la corriente de carga es> 20%, no menos del 85%, cuando la tasa de distorsion
de la corriente de carga es <20% no menos del 75%, la compensacion de potencia reactiva puede
hacer que el factor de potencia alcance 1y el desbalance de corriente trifasico se puede corregir para
completar el balance.

3) Utiliza el IGBT de quinta generacién importado de una marca reconocida internacionalmente.
Puede ajustar automaticamente la salida de acuerdo con la corriente armoénica de la carga y filtrar
dinamicamente.

4) Usa el chip de control FPGA de grado militar estadounidense Xilinx, que tiene una velocidad de
funcionamiento répida y alta confiabilidad.

5) Con un disefio en capas, el polvo y la lluvia no se adhieren a la tarjeta del circuito, adaptandose
al uso en condiciones dificiles.

6) El filtrado, la compensacion de la potencia reactiva, la compensacién del desbalance trifasico se
pueden seleccionar de forma individual o multiple y se puede establecer la prioridad de las
funciones.

7) Usa el algoritmo de deteccién DFT iterativo de ventana deslizante. La velocidad de célculo es
rapida, el tiempo de respuesta transitorio es inferior a 0,1 ms dando un tiempo de respuesta completo
de la compensacidn del dispositivo inferior a 20 ms.

8) El filtrado de salida utiliza la estructura LCL para conectarse a la red. Su propia portadora de alta
frecuencia no retroalimenta a la red y no hay interferencia con otros dispositivos en el sistema de
distribucién de energia.

9) Funciones de proteccion completas, que incluyen sobretension, sobrecorriente,
sobrecalentamiento, cortocircuito y otras funciones de proteccién completas, asi como la funcién de
autodiagndstico del sistema.

10) Posee un circuito de control de arranque suave para evitar una corriente de irrupcion excesiva
en el momento del arranque y limita la corriente entre los rangos nominales.

11) Utiliza un enlace de control de limitacion de corriente confiable. Cuando la corriente a
compensar en el sistema es mayor que la capacidad nominal del dispositivo, el dispositivo puede
limitar automaticamente la salida al 100% de su capacidad, mantener el funcionamiento normal
evitando fallas como la quema por sobrecarga.

12) El circuito principal utiliza una topologia de tres niveles y la forma de onda de salida tiene
calidad alta y baja pérdida en la conmutacién.

13) El médulo viene con una pantalla tactil de 4.3 pulgadas para configuracion de parametros,
visualizacion de parametros, estado, eventos y mas. También se puede monitorear de forma
centralizada mediante una pantalla tactil de alta definicion de 7 pulgadas, que es facil de operar. La
pantalla muestra los parametros operativos del sistema y del dispositivo en tiempo real y tiene una
funcion de alarma de falla.

14) Ahorra espacio para los usuarios, la potencia méxima del dispositivo de 600 mm de ancho es de
450 A /300 kvar y la potencia del dispositivo de 800 mm de ancho puede alcanzar los 900 A / 600
kvar, que es el primero en la industria.
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U Inspeccion del desembalaje

Al desembalar confirme cuidadosamente.

el modelo en la etiqueta del médulo son los mismos que los de su pedido.

M La caja contiene el manual del usuario, el certificado del producto y el informe

Atencién de inspeccién de fabrica.

M Si el pedido contiene una pantalla tactil de monitoreo centralizada, generalmente
se empaca por separado. El paquete contiene una pantalla tactil de 7 pulgadas,
accesorios de montaje relacionados con la pantalla tactil, linea de comunicacién
para el mddulo de conexidn de la pantalla tactil, diagramas de ingenieria del equipo
y cubierta del aislamiento de la terminal del médulo.

M Si hay algun dafio durante el transporte del producto o si alguna pieza faltante o
dafiada, comuniquese con DISPROEL para resolver el inconveniente.

c M La capacidad en la placa de identificacion de la unidad completa, la capacidad y

W Contenido del embalaje

del moédulo:

EPE buffer Columna de aire

\F& P—— ‘
. Manual / Certificado /

[ ] \
Reporte de Fabrica

[/ ' ‘\{

Etiqueta
Sticker de la caja

Imagen de la caja de embalaje.

0

V)
g ©® Elempaque del mddulo generalmente se realiza en una caja de madera o de carton y se puede
NoTE empacar de acuerdo con los requisitos del usuario. Generalmente, el embalaje predeterminado
es una caja de madera. El embalaje solo es adecuado para el transporte a corta distancia. El

embalaje de cartdn ya no se describe aca.
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B Accesorios contenidos en el embalaje:

Terminales y piezas de
montaje de la pantalla
tactil.

Madulo del puerto
de conversion de

la interfaz de Embalaje linea de Cubierta de Diagramas
Empagque de la pantalla comunicacion de comunicacion. aislamiento del fie o
tactil la pantalla tactil. terminal Ingenieria
primario del
madulo
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O Primer uso

Los usuarios que utilicen este producto por primera vez deben leer este manual detenidamente. Si
aun tiene preguntas sobre el funcionamiento y la instalacién del producto, consulte a nuestro
personal técnico de DISPROEL para obtener ayuda, lo cual es beneficioso para el uso correcto de
este producto.
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Sobre el Manual

Gracias por comprar nuestro filtro activo APF/Compensador dindmico. Este manual describe c6mo
usar este producto correctamente. Lea este manual cuidadosamente antes de usarlo (instalacion,
cableado, operacién, mantenimiento e inspeccion). Adicionalmente por favor, Use este producto
después de comprender las precauciones de seguridad de este.

-
“a
<q

® Este manual se envia con el producto.
@ Este manual aplica para APF 150A, 100A, 75A, 50A y SVG 100kvar,
75kvar, 50kvar.

Para APF 30A y compensador dinamico 30kvar y médulos inferiores por favor
refiérase a su asesor DISPROEL.

e Este manual presenta las caracteristicas funcionales y el método de uso del
APF/Compensador dinamico, incluida la seleccion de productos,
configuracion de parametros, operacién y puesta en servicio, mantenimiento e
inspeccion, etc. Lea este manual detenidamente antes de usarlo. Los
fabricantes de equipos deben enviar estas instrucciones al usuario final con el
equipo para su uso posterior.

® Las ilustraciones de este manual tienen el Gnico propdsito de ilustrar la
instalacion y el uso de los productos, que pueden ser diferentes a los productos
que solicito.

® La empresa estd comprometida con la mejora continua de los productos y
la actualizacién continua de las funciones de los productos. La informacion
proporcionada esta sujeta a cambios sin previo aviso.

@ Si tiene algln problema con el uso, comuniquese directamente con nuestro
personal técnico y de ventas de DISPROEL.
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Instrucciones de Seguridad

U Senales de Seguridad

En este manual, hay tres tipos de niveles de seguridad:

Tabla 1-1 Uso de simbolos, términos y nombres.

Notas

A

Atencion

iNo seguir las instrucciones del manual puede resultar en dafios al equipo
y/o a la propiedad.

A

Advertencia

iNo seguir las instrucciones del manual puede resultar en dafios al equipo
y lesiones personales!

N

Peligro

iEl incumplimiento de las instrucciones del manual puede resultar en
accidentes graves y lesiones personales graves o la muerte!

El uso de estos tres tipos de marcas en este manual indica que es una parte importante de la
seguridad. El incumplimiento de estas precauciones puede resultar en pérdidas econdmicas,
resultando en lesiones leves o graves o incluso la muerte, dafios al producto, dafios a los dispositivos
y piezas de soporte, asi como a los gabinetes. Ademas, la DISPROEL no sera responsable de ningln
dafio o dafio al equipo causado por su empresa o los clientes de su empresa que no cumplan con el
contenido de este manual.

U Precauciones de Seguridad

Antes de la Instalacion

Peligro

® iNo lo instale si encuentra agua en la caja o agua en el equipo, faltan piezas o

& se evidencian dafos en las piezas al desempacar!

® Si la lista de empaque no coincide con el nombre fisico y el nombre del equipo
solicitado, jno lo instale!
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Atencion

® Al manipular el médulo, asegurese de sujetarlo firmemente. Si se cae durante la
manipulacion, existe el riesgo de lesiones y dafios al equipo.

® Debe ser levantado y manipulado con cuidado al transportarlo, de lo contrario existe
peligro de dafiar el equipo.

® iNo utilice mddulos dafiados o incompletos, existe riesgo de lesiones!

® El equipo ha sido probado para soportar voltaje antes de salir de fabrica. No ha sido
confirmado por los técnicos de la empresa y no se puede realizar ninguna prueba de
resistencia al voltaje en ninguna parte del equipo. La alta tensién puede dafar el
aislamiento del equipo y los componentes internos.

Durante la instalacién

Peligro

® Personal no eléctrico no debe instalar, mantener, inspeccionar ni reemplazar piezas.
De lo contrario, existe peligro de descarga eléctrica.

® Esta estrictamente prohibido rasgar la etiqueta a prueba de roturas del equipo y
causar dafos, evento que no esta dentro del alcance de responsabilidad y garantia de la
empresa.

® En el proceso de reacondicionamiento, al momento de ensamblaje antes de instalar
el cable y la linea secundaria de muestreo de corriente, aseglrese de que el sistema de
acceso esté apagado y funcione de forma segura en el area circundante. jExiste riesgo
de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones personales o la muerte!

Atencion

® Manipule el médulo con cuidado al instalarlo y tenga cuidado de no golpearlo,
especialmente el tactil en el panel frontal del médulo. Si se causan dafios, no esta dentro
del alcance de la responsabilidad y garantia de la empresa.

® Cuando se colocan dos 0 mas modulos en el mismo gabinete, preste atencién a la
posicién de instalacidn para garantizar el efecto de disipacion de calor. Se recomienda
aumentar las medidas de disipacién de calor como ventiladores.

® El modulo debe instalarse en una posicion que asegure la ventilacién. No cubra la
entrada ni la salida del ventilador de enfriamiento del médulo.

® La posicion de instalacion del moédulo debe garantizar la puesta en servicio y el
mantenimiento seguro del personal de posventa.

® L a instalacion del modulo montado en la pared debe estar lo mas cerca posible de la
posicién donde el personal se mueve menos y la sefial de peligro de seguridad debe
colocarse en una posicién obvia.

® La instalacion del modulo montado en la pared debe estar lo mas cerca posible de la
posicién donde haya menos transito de personal. La sefial de peligro de seguridad debe
colocarse en una posicién obvia y visible.
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Durante la operacion de encendido

Peligro

® No abra la tapa después de energizar. De lo contrario, jexiste el peligro de una
descarga eléctrica que podria provocar victimas!
® ;Esta estrictamente prohibido instalar y cablear el equipo con electricidad!

® No toque ninguno de los terminales primarios y secundarios del mddulo. De lo
contrario, existe el riesgo de descarga eléctrica, lo que podria provocar victimas.

® Este equipo requiere que los ingenieros de posventa designados por DISPROEL
realicen la puesta en servicio. Otras operaciones de personal deben llevarse a cabo bajo
la guia de los ingenieros de posventa de DISPROEL, jprohibiendo la operacién
privada! De lo contrario, puede causar dafios al equipo e incluso causar victimas.

Atencion

® Cuando el equipo esta en funcionamiento, no cambie arbitrariamente los
parametros de fabrica del equipo. jEsto puede resultar en dafios al equipo!

® Cuando el equipo esté en funcionamiento, debe evitarse que cualquier objeto caiga
dentro del equipo. jNo hacerlo puede resultar en dafios al equipo!

® Una vez encendido el equipo, debe evitar arrancar o detener el equipo con
frecuencia o cambiar con frecuencia el interruptor superior del dispositivo.

® Durante la puesta en servicio, si el equipo presenta un ruido anormal o informacion
de falla, debe apagarse a tiempo y comunicarse con personal técnico de DISPROEL.

Durante reparacién y mantenimiento

Peligro

® El personal sin formacién profesional no debe realizar reparaciones ni
mantenimiento en el equipo. jNo hacerlo puede resultar en lesiones personales o dafios
al equipo!

® No repare ni haga mantenimiento al equipo mientras este energizado. De lo
contrario, existe peligro de descarga eléctrica.

® Después de confirmar que la alimentacion de entrada del equipo estd apagada
durante al menos 10 minutos, se pueden realizar tareas mantenimiento y reparacion.
De no hacerlo, la carga residual del condensador provocara lesiones al personal.

® Antes de realizar trabajos de mantenimiento en el equipo, asegurese de que el equipo
esté desconectado de forma segura de todas las fuentes de alimentacion.

® Los parametros deben configurarse y revisarse después de la sustitucion del equipo.

® No encienda el equipo que ha informado de fallas o dafios, de lo contrario aumentara
el dafio del equipo.
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U Proposito especial

Atencién

® Se debe prestar atencion si existen equipos de compensacién de potencia reactiva,
gue consisten en equipos pasivos como la reactancia de condensadores en el mismo
sistema. Si no se configuran correctamente, el compensador dinamico puede entrar en
conflicto con estos dispositivos de compensacion pasiva o no aprovechar al maximo
sus capacidades de compensacion.

® Cuando se usa el APF/Compensador dinamico para compensacion de armdnicos, es
necesario asegurarse de que no haya equipo de compensacion de capacitancia pura o
equipo de carga capacitiva en el sistema. Si es necesario, se deben tomar las medidas
necesarias (como reactor en serie) para realizar los armonicos de los tiempos de
compensacion requeridos. La onda es inductiva y evita la resonancia. De lo contrario,
existe el riesgo de dafio por falla del APF/Compensador dinamico o dafio al equipo de
compensacion de capacitancia pura y al equipo de carga capacitiva.

® La salida del APF/Compensador dindmico contiene componentes armonicos que
pueden interferir con los equipos de comunicacion cercanos. Es necesario mantener las
lineas de sefiales de transmision de control y comunicacion alejadas del circuito
primario del APF/Compensador dindmico. Si es necesario, se puede instalar un filtro
EMI anti-interferencias para reducir la interferencia.

® La altitud no debera superar los 1000 msnm. Si supera esta altura, el equipo se
degradara un 1% por cada 100 metros adicionales.
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1 Informacion del Producto

Capitulo Uno Informacion del Producto

1.1 Instrucciones de apariencia del producto

W Forma del médulo con 680 mm de ancho: Tipo rack

Red de
ventilacion

Ventilador
interno

Terminal de cableado
secundario

Puerto de comunicacién o

Red de ventilacién
Inductancia interna

Fig.1-1 Forma de modulo tipo rack con 680 mm de ancho

Interfaz de actualizacion

del programa \
e

Pantalla tactil de 4.3 in

Fig.1-2 Vista frontal del médulo tipo rack con 680 mm de ancho

Ventilador

Inl'ETI'I'O—\

Terminal de cableado primario

/MS

Manija

Tornillo de puesta a
tierra

e * ° ey ° BOEE ° é(
ONwEE DODEEE
= alalha oEanEd
CrOEEE DENEEZ
Z " EEENEL EnNEEE
. BEME , o BEEN
L @
DOESEROSE0ESE0NESS0SS0HESE0esaR0EssnSsSnESSN0SS
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SERIESENNESANESSHNESSNISSaNESSHNESSIRSSaNESSNPESSHNS
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Fig. 1-3 Vista trasera del médulo tipo rack con 680 mm de ancho.

Tornillos de fijacion
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B Mddulo con 680 mm de ancho: Tipo montado en la pared

Fig.1-4 M0ddulo de tipo montado en la pared de 680 mm de ancho

Pantalla tactil u—u l!' l!' ——

®

N
O 0 Orejas para colgar
J
o (e]

[

Fig. 1-5 Vista Frontal del tipo montado en la pared de 680mm de ancho.

Tornillo de puesta a

Terminal de cableado Terminal de cableado ierra

Puerto de ——— / Secundario / Primario
comunicacion

Red de ventilacién s & Tornillos de fijacion
Inductancia interna —

1 T ) 5 e 1 O o D )
S D D S A D S 6

Fig.1-6 Vista Superior del tipo montado en la pared de 680mm de ancho.
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Puerto de actualizacion del programa

Red de
ventilacion
Ventilador
interno
Fig.1-7 Vista Inferior del tipo montado en la pared de 680mm de ancho.
B Mddulo con 480mm de ancho tipo rack
-
444‘. 3
Fig.1-8 Modulo de 480mm de ancho tipo Rack
Interfaz para actualizacion Pantalla tactil de 4.3
de programa pulgadas
Red de ventilacién ;
Ventilador Interno Manija

=

Fig.1-9 Vista Frontal del tipo montado en la pared de 480mm de ancho.
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Terminal de cableado

Terminal de cableado primario Ventilador interno Tornillo de puesta a
secundario ———— M8 \ 6 tierra M6

Puerto de comunicacion Tornillos de ajustes

SENNE »
SSMG

70 0 30 5 A

[ [ AT T T N TP e

DEg L SEE SR

Red de ventilacion 200 1 N
o (o, E N VR YD O O

Inductancia interna

Fig.1-10 Vista Trasera del tipo montado en la pared de 480mm de ancho

B Mddulo con 480mm de ancho tipo para montaje en la pared

Fig.1-11 Mddulo de tipo montado en la pared de 480 mm de ancho.

Pantalla téctil | NN | .
A& O
N
Oreja para colgar
é
o] o

Fig.1-12 Vista Frontal del tipo montado en la pared de 480mm de ancho.
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Terminal de Ventilador Tornillo de puesta a
Terminal de cableado secundario  cableado primario interno tierra
M8

M6

R —

peEs °
ANEDE

Puerto de comunicacion Tornillo de ajuste

M6

Red ventilacion
Inductancia
interna

Fig.1-13 Vista superior del tipo montado en la pared de 480mm de ancho.

Puerto de actualizacion de programa

Red ventilacion
Ventilador interno

&

Fig.1-14 Vista inferior del tipo montado en la pared de 480mm de ancho

1.2 Instrucciones de cableado de terminales

B Terminales de cableado del médulo de 680 mm de ancho :
A phase phase Cphase N phase

@

ﬁﬁﬁ-m =
@ 10N KT 0 ) T 5 ) O S 9 e ) 7 s 5 D [ N B 1AW (S 5,

EPO1,EPO2

CAPL EPOL CTAL CTBL CTC1

. CAP2 EPD2 CTA2 CTB2 (TC2
Interfaz de interruptor

superior de emergencia

CTAl~2, CTB1~2. CTC1~2
CAP1,CAP2

COML indicador de estado oo Wcm COM 3 linea de muestreo
TC

Fig.1-15 Esquema de terminales del médulo de 680mm
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B Terminales de cableado del médulo con 480 mm de ancho :

BFase N Fase

A Fase C Fase

Igual al médulo de 680

A i
1 0 O
[ I (1 P C (NG N [ D

Fig.1-15 Esquema de terminales del médulo de 480mm de ancho

1.3 Tamafio del
Producto

B Mddulo de 680 mm: tipo rack

Vista Frontal

Vista Trasera

154 195, 4 N o9
l\—; E .EEEE;E. 4 ] m 23
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Ejﬁl’ngﬁm BONCA M wBlalilm NN 4 E

0T MOEE ELRIMMISCSOO IONRMOac ARIORNSEO0MD 6 5]

M6 '
Vista lzquierda Vista Superior
% 51
S LI =]
680

Fig.1-16 Diagrama de tamafio del médulo de 680 mm de ancho
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B Mddulo de 680 mm de ancho: tipo montado en la pared

Vista Frontal Vista Lateral

Vista Inferior Vista Superior

'y

v\

[ Py
FParEEVR SEENUTEAN LA

Fig.1-17 Diagrama de tamafio del mddulo de tipo montado en la pared de 680 mm de
ancho

B Modulo de 480 mm de ancho : Tipo de rack

Vista Frontal Vista Trasera
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@10

Vista Lateral

Vista Superior
138

] |_| L1 ’_| f;f ] E. ] [ [] - c. L
e — °
.f.ff'ffff ° : ]
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Sl o o . ° L]
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180

Fig.1-18 Diagrama de tamarfio del médulo tipo rack de 480 mm de ancho

B Modulo de 480 mm de ancho: tipo montado en la pared.

Vista Frontal Vista Superior
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M09
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Fig.1-19 Diagrama de tamafio del médulo de tipo montado en la pared de 480 mm
de ancho
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Capitulo Dos Conexion del Sistema

2.1 Diagrama del Sistema de Conexion

® Una sola maquina

Transformador de muestreo de corriente

........................

Protector de Micro-break
pico
Caja de corta circuitos
(breaker)
Cable TC
| Ground
Indicador de Relé Interruptor Pantalla tactil de monitoreo centralizado
Estado de

emergencia

Fig.2-1 Diagrama del sistema de conexién del APF/Compensador dindmico para una
sola maquina.

25



Manual de usuario del APF / compensador dindmico 2 Conexion del sistema

B Maquinas Multiples en paralelo

Transformador de muestreo de corriente

2 D D D xR =n—
el s = | T T [ S OO0 SO S
| I : I
Protector de picos Micro-breaker

Switch de control
de temperatura

Ventilador

Caja de corta
circuitos
(breaker)

Cable TC

Tierra/Ground

HENEENEEE fasl g
HHE SRR = il
™ 1
i 1
1
1
1
1
1
1
1
|

ller;:j;ggdor de ﬁ Pantalla tactil de
monitoreo centralizado

Interruptor de parada
de emergencia

Fig.2-2 Diagrama del sistema de conexion del APF/Compensador dindmico para
multiples maquinas en paralelo.
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gi‘o

El diagrama de conexidn del sistema solo se utiliza como referencia para los componentes

N principales de la carcasa general, algunos elementos serdn ligeramente diferentes segun el

NOTE

elemento.

® El mdédulo montado en la pared es basicamente el mismo que el sistema de médulo tipo rack,
pero el método de instalacion es diferente.

® La posicién del transformador de muestreo de corriente es diferente, asi como el cableado
secundario del transformador de corriente es ligeramente diferente. Aqui no entraremos en
detalles para ver la ubicacion del transformador.

® El cableado secundario en el diagrama de conexion del sistema es simplemente una referencia.
Para cableado detallado refiérase a los diagramas de ingenieria del producto.

2.2 Composicidn del sistema y seleccion de accesorios

Nombre de Ubicacion de la Descripcion de la Propuesta de seleccion
accesorios Instalacién funcién
” ® Por lo general, un moédulo se
puede configurar con un corta
circuitos (breaker) de caja
® Extremo de

Caja de corta
circuitos

(breakers)

(Debe ser instalado)

entrada de la fuente
de alimentacion del
médulo

® E| corta circuito
(breaker) del mddulo
tipo rack  estd
instalado en el
gabinete

® E| corta circuito
(breaker) del mddulo
de pared se instala en
la caja de
distribucion
encajando con el
maédulo de pared

@ Moadulo de control
encendido y apagado

® También tiene
funciones de proteccion
de sobrecarga,
cortocircuito y bajo
voltaje para proteger la
linea y el médulo de
dafios.

moldeada o varios moédulos se
pueden configurar con un corta
circuitos (breaker) de caja
moldeada grande.

® La corriente nominal del corta
circuitos (breaker) de caja
moldeada se recomienda de
acuerdo con 1.25 — 1.5 veces la
corriente nominal del médulo.

@ Numero de polos 3p/4p, corta
circuito termo-magnético.

@ Capacidad de ruptura de 35ka y
Mayor.
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2.9 9 9

Protector contra
sobrecargas (debe
ser instalado)

® Extremo de la entrada
de la fuente de
alimentacién del modulo,
el puerto superior del
corta circuito (breaker) de
caja.

® Instalado en el
gabinete o en la caja de
distribucion

@® Proporciona proteccion
de seguridad para
gabinetes y modulos.
Cuando se genera un pico
de corriente o voltaje en un
circuito eléctrico, el
protector contra
sobretensiones puede
realizar derivaciones en un
periodo de tiempo muy
corto, evitando asi
sobretension y dafios a
otros equipos en el circuito
eléctrico.

©® NUmero de polos 3p+n
® Corriente de descarga
maxima Imax 40kA 'y
superior.

e s s 9

e
9.0 ¢

Micro corta
circuito (breaker)
(Debe ser
instalado)

® Entrada del

protector contra
sobretensiones

® Instalado en el gabinete
o la caja de distribucién.

® La funcidn de instalar el
aire acondicionado frente
al protector contra
sobretensiones es evitar
accidentes por incendio,
como quemaduras cuando
los componentes internos
del protector contra
sobretensiones estan
continuamente
cortocircuitado.

® Corriente nominal 20A y superior
©® NUmero de polos 4P

Pantalla tactil de
monitoreo
centralizado
(Instalacién
opcional)

® Montaje en armario, se
puede instalar en la puerta
del armario

@ Montado en la pared, se
puede montar en la puerta
de la caja de distribucion
® La comunicacion esta
conectada al puerto Com 1
del médulo.

@ El monitoreo
centralizado facilita la
visualizacion y el ajuste de
parametros

@® Proporcionado por nuestra
empresa, también se puede
comprar por separado.

Interruptor de
parada de
emergencia
(Instalacion
opcional)

@ Instalado en la puerta
del gabinete o en la puerta
de la caja de distribucion.
® Conectado a los puertos

EPO1 y EPO2 del mddulo.

@ Cuando ocurre una
situacion anormal en el
gabinete o el mddulo
(humo, ruido anormal,
llamarada), el interruptor
de parada de emergencia
se puede presionar
inmediatamente para
detener el modulo y
protegerlo de manera
efectiva.

® Tipo de liberacion de boton

® Pieza operativa de 40 mm de
didmetro
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Interruptor de
control de
temperatura
(instalacion
opcional)

® Instalado en el
bloque de terminales
del gabinete

® Conectado al puerto
de entrada de la fuente
de alimentacion del
ventilador

apagado

® Fuente de alimentacion del
ventilador de encendido y

® Tension soportada 250V
® Corriente de sobrecarga 10A

® Tipo normalmente abierto,
cerrado a mas de 40 °C

Ventilador
(2 moédulos y
superior debe ser
instalado)

® Instalado en la
puerta trasera  del
gabinete de cuerpo de
este.

® Cuando el nimero de
maodulos en el gabinete

un ventilador de
refrigeracion en el
gabinete para disipar
eficazmente el calor de
este.

llega a 2 0 mas, se requiere

® AC220V 50HZ
® 36W y superior
® \Volumen min de aire 160CFM

® Direccion de movimiento anti
horaria

® Tamafio recomendado
172*150*51

® Instalado en el gabinete
® Conectado a puertos

® Indicador de estado de
control, médulo de

® AC 230V (AC250V/5A)

Relé e ® 8 pins, 2 normalmente
. » CAP1 y CAP2 del visualizacion en marcha / . P
(instalacion médulo arada, estado normal / abiertos, 2 normalmente
opcional) ' P ’ cerrados
falla
® Instalado en la puerta
del gabinete.
® AC220V

® Conectado al circuito

® Moddulo de visualizacion

® Rojo y verde

Luz normalmente abierto / en marcha / parada, estado ., .
- . ® Didmetro de la cabeza torsional
indicadora normalmente cerrado normal / averiado 22mm
(instalacion del releé.
opcional)
LT y
.1 ® Instalado en la barra ® L a relacion debe elegirse
e 4 .
Transformador d o ® Detecta la corriente de entre /5, 100/5-10000/5
ranstormador d€ | colectora  principal  del del si q l ]
Corrient . o, carga del sistema de ® Precision de 0.5 0 mas.
orriente sistema de distribucion de distribucion d . ) ]
i Istribucion de energla. @ Carga nominal 2.5VA 0 mas
(debe ser energia.
instalado)

Otros accesorios
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Cajade
distribucién
(montado en la
pared)

® Cuando el modulo ® Tamafio de referencia
montado en la pared es . (A*L*P)
. L ® Instala accesorios como
instalado, la caja eléctrica . 300*400*200 (1 modulo)

. corta circuitos (breaker) K
se instala en el extremo de 400*500*200 (2 mddulos)
entrada del médulo. 500*600*200 (3~4 mddulos)

600*800*200 (5~6 modulos)

Cable
Primario / fila de
cobre

Seleccidn de cable:

® Laseleccidn del cable de entrada del APF/compensador dinamico con diferentes capacidades y
niveles de corriente debe estar de acuerdo con las regulaciones eléctricas y debe seleccionarse
teniendo en cuenta las condiciones ambientales. La siguiente tabla se puede utilizar como
referencia:

Rated current of | 35A | S0A T5A 100A 1504
device
Copper cable 16 25 35 50 70
(mm?2 )

Nota: APF es el valor nominal para corriente, el compensador dinamico y la relacién de

conversion es 1 kvar = 1,5A. Si es un cable de aluminio, corresponde a la especificacion de

capacidad de corriente correspondiente del alambre de cobre.

® E| cable generalmente estd hecho de alambre suave aislado con PVC de nucleo de cobre de
maltiples hebras BVR.

@ Si la corriente es relativamente alta, se pueden utilizar dos pares segun la situacion.

® La seleccion general de la linea N es consistente con la linea de fase. En el caso de que el
deshalance trifasico o el tercer armoénico sea grande, se recomienda seleccionar un cable mas
grande para la linea N porque la corriente en la linea N es mayor. Si la linea N tiene un valor
actual exacto en los elementos reales, la especificacion de la linea N se puede seleccionar de
acuerdo con la corriente.

150A below I00A~800
A
15*3 B
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Otros Cables

Nombre

Especificacion

Cable principal del
protector contra
sobretensiones

6mm2BVR cable de nucleo de cobre de maltiples hilos

Cable de bucle de
ventilador

Cable de bucle del
interruptor de parada
de emergencia

Cable de bucle
indicador

1.5mm?* BVR cable de nucleo de cobre de
maltiples hilos

Cable de tierra

Cable de nlcleo de cobre de mdltiples hebras BVR de
color verde amarillo; Recomendacion para la seleccién de
la linea PE de tierra de proteccion: cuando el diametro de
la linea de fase de CA S <16 mm?, el diametro de la linea
es el mismo que el de la linea de fase; el diametro de la|
linea de fase es 16<S<35 mm?, el diametro de la linea de|
tierra de proteccion es de 16mm2; la linea de fase S> 35
mm?, seleccione la mitad del diametro de la linea de fase
que se utiliza como diametro del cable de tierra de
proteccién.

Cable de seial de
muestreo de
transformador de

rarrianta T\/

Seleccion de referencia:

El cable del TC es un cable de par trenzado blindado de
2,5 mm2 RVSP2 x 2,5 (longitud de linea L <15 m), o un
cable de par trenzado blindado de 4 mm2 RVSP2 x 4

4 i ® Los principales accesorios relacionados del sistema APF/compensador dinamico anterior son
Vv los que se describen en la tabla anterior como referencia. Pero no significa que todos los

NOTE

proyectos sean exactamente iguales. Si hay algunas diferencias especiales o diferencias en el

proyecto real, se puede ajustar segln la situacién.
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Cableado
3.1.1 Cableado Principal
(1) Diagrama de cableado
Exerndl CT P F2

K163 | NT0T i ]

FAN . |-.-\xz’:é':| ‘ SPD

104 p
_-,:c:,l %_lT, L :} . " 5 N

=

D SEW

il

e —

Backstape

i:

Fig.3-11 Diagrama esquematico de cableado tipico para instalacion tipo gabinete

0

4 °
>
NOTE

Este diagrama de cableado es un diagrama de cableado de tipo armario. Para obtener dibujos
detallados, consulte los diagramas de ingenieria en los materiales de envio de respaldo de la
empresa 0 comuniquese con DISPROEL para enviar la version electronica de los dibujos de
ingenieria.

(2) Instrucciones de la terminal primaria

23mm 23mm

Y rEy (A O .
Tornillo M8 @] nQ} 1&@] G} Tornillo Mé

Terminal primario del médulo 680mm Terminal primario del mddulo de 480mm

Fig.3-2 Diagrama del terminal primario



Manual de usuario del APF / compensador dindmico 3 Instalacion y cableado

S

N . . . . ~ .
4 ' ® Seleccione la punta de cobre del cable primario apropiado de acuerdo con el tamafio del terminal

>
NOTE

primario. El ancho de la punta de cobre no debe exceder el ancho del terminal.

(2) Seleccion de cable primario / barra de cobre:

Seleccién del cable:

® La seleccion del cable de entrada del APF/compensador dindmico con diferentes capacidades y
niveles de corriente debe estar de acuerdo con las regulaciones eléctricas y debe seleccionarse
teniendo en cuenta las condiciones ambientales. La siguiente tabla se puede utilizar como referencia:

Corriente 35A | 50A 75A 100A | 150A
nominal

Cable de cobre 16 25 35 50 70
(mm2)

Nota: APF es el valor nominal para la corriente, compensador dindmico es el valor nominal para
kvar y la relacién de conversion es lkvar = 1.5A. Si es un cable de aluminio, corresponde a la
especificacion correspondiente del alambre de cobre.

® E| cable generalmente esta hecho de alambre suave aislado con PVC de nucleo de cobre de
multiples hebras BVR.

@ Si la corriente es relativamente alta, se pueden utilizar dos pares segun situacion.

® Linea Cero (linea N): Generalmente, la eleccién es la misma que la linea de fase. En el caso de
gue el desbalance trifasico o el tercer armonico sea grande, se recomienda seleccionar un cable mas
grande para la linea N porque la corriente en la linea N es mayor. Si la linea N tiene un valor preciso
de corriente en el item actual, la especificacion de la linea N se puede seleccionar de acuerdo con la
corriente.

® Cable de tierra (cable PE): El cable con nlcleo de cobre de multiples hebras BVR de color
verde amarillo; cuando el diametro del cable de fase de AC S <16 mmz2, el didmetro del cable es el
mismo que el de la linea de fase; el didmetro del cable de fase es 16<S<35mm?2, y el cable de tierra
es de 16mm2 de didmetro; la linea de fase S> 35 mmz2, la mitad del didmetro del cable de fase se
selecciona como el diametro del cable de tierra de proteccion.

Seleccién de la referencia de la barra de cobre:

Corriente 150A below | 150A~300A | 300A~600A | 600A~900A
nominal
Especificacion 15*3 30%4 50*5 60*8
barra de cobre
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3.1.2 Cableado de la pantalla tactil de monitoreo centralizado

La pantalla tactil centralizada externa se conecta y comunica a través del puerto COML1 en la parte
posterior del mddulo. Los componentes fijos, el mddulo adaptador de puerto y el cable de
comunicacion son accesorios estandar. Un extremo de la linea de comunicacion se inserta en el
puerto COM1 del médulo y el otro extremo se inserta en el modulo adaptador de puerto en la parte
posterior de la pantalla tactil. La alimentacidn de la pantalla tactil se obtiene del puerto COM1 del
modulo y no se requiere fuente de alimentacion externa.

€]
=l

\

'y

- S

¥

&

§ @
E‘l—"
i

Cableado de pantalla (Linea de comunicacién
tactil proporcionado por DISPROEL)

Cableado del moédulo

Fig.3-3 Diagrama de cableado de la linea de comunicacidn para la pantalla tactil de monitoreo centralizada.

3.1.3 Cableado TC

(1) Posicion y direccion del TC

El APF/compensador dindmico se instala en paralelo en el sistema. El transformador de corriente
TC se puede instalar en el lado de la red o en el lado de la carga en cualquier momento. En la pantalla
tactil de monitoreo, la posicion del TC se puede configurar en el lado de la red o en el lado de la
carga segun las condiciones de instalacion.

LOKV
LOKV
\ ; Current transformer %0 ARV
0. 4KV Q
= Q Current transformer
4 s
| g
| I
! |
' |
' |
| ! W
[
IG -——- load I_
——1
|_{ }_‘ load
]
A: Muestreo del lado de la carga de un solo médulo B: muestreo del lado de la red de un solo médulo
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10KV LORY

&
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|

K

Current
Current transformer 1
transformer

4
%

? |———_(D" (¢ OF Current
| transformer2
||
|
[
|
[
|1
|

\ )
| | | I— _
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Fig.3-4 Diagrama esquemadtico de la solucion de muestreo de TC

0O

B Moddulo simple

Cuando el mddulo Unico del APF/compensador dinamico esta conectado al sistema, la posicion del
TC se puede instalar en el lado de la red o en el lado de la carga como se muestra en las Figuras A
yB

B Multiples modulos

Cuando el sistema paralelo de varios médulos estd conectado al sistema, el lado de la red de
muestreo y el lado de la carga de muestreo son diferentes, y el cableado del lado de la carga de
muestreo es mas conveniente.

Muestreo del lado de la carga: Muestreo en paralelo de varios médulos del lado de la carga, solo
se requiere un conjunto de TC como se muestra en la Figura D.

Muestreo del lado de la red: Cuando se realiza un muestreo en paralelo de varios médulos del lado
de la red, es necesario agregar el dispositivo TC en el gabinete del APF/compensador dindmico para
muestrear la salida de corriente del mddulo ensi, y luego restar la conexién en paralelo entre la sefial
TC de lared y la sefial TC del dispositivo para obtener la sefial de corriente del lado de la carga. A
medida que se introduce la sefial de muestreo final en el médulo, la sefial de muestreo se conecta en
serie entre el médulo y el médulo como se muestra en la Figura C

B APF mezclado con compensacion de capacitancia

Cuando se usa APF junto con equipo de compensacion de reactancia capacitiva, el principio es que
la linea principal del APF estd mas cerca de la carga que el capacitor, porque el APF compensa los
armonicos, de modo que el punto de acceso APF esta en la direccion del lado de la red y la corriente
después de compensar los armdnicos fluye. Basicamente, la onda fundamental se utiliza
principalmente para mejorar la vida util del condensador. La posicion del TC se puede colocar en el
lado de la red o en el lado de la carga.
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]

4

>
NOTE

Advertencia

® Cuando se usa APF/Compensador dindmico para compensacidon armonica, no se
puede usar con capacitor puro. Los reactores deben estar conectados en serie para hacer
sensibles los armoénicos de los tiempos de compensacion requeridos y evitar la
resonancia. De lo contrario, se pueden producir fallos de APF/Compensador dindmico
o dafios en el equipo de compensacion del condensador puro.

Atencion
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Fig3-5 Diagrama esquematico de la posicion Fig.3-6 Diagrama esquematico de la posicion de
de muestreo del TC muestreo del compensador dindmico TC

W Utilice el compensador dinamico mezclado con la compensacién del condensador

Cuando se usa el compensador dinamico junto con un dispositivo de compensacion de reactancia
capacitiva, el principio es que la sefial de muestreo del compensador dindmico contiene una corriente
de compensacion de capacitor y la sefial de muestreo de reactancia capacitiva no incluye la corriente
del compensador dinamico, pero contiene la corriente de su propia salida. Dado que el costo del
capacitor es menor, el capacitor generalmente compensa la mayor parte de la potencia reactiva y el
compensador dindmico compensa la potencia reactiva restante. Solo el TC del compensador
dinamico esta mas cerca del lado de la red, la sefial de muestreo contiene la corriente de la salida de
compensacion del capacitor y el compensador dinamico puede detectar la potencia reactiva residual
después de la compensacién de reactancia del capacitor. Al mismo tiempo, la sefial de muestreo del
dispositivo de compensacién del condensador debe colocarse en el lado de la red, por lo que cuando
se utiliza el compensador dinamico junto con la compensacion del condensador, el TC debe
colocarse en el lado de la red.

Cuando el compensador dinamico se mezcla con equipos de compensacion de condensadores, se
puede configurar con el controlador de compensacion hibrido proveido por DISPROEL. Este
monitorea el estado del equipo de compensacién del condensador, el médulo del compensador
dindmico y los pardmetros de configuracion, y la operacion es simple y conveniente.
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La direccidn de instalacion de TC: P1 mira hacia la red y P2 mira hacia la carga

Lado red

Lado carga

— D)

P1

Fig.3-7 Diagrama esquematico de la direccidn del transformador de corriente P1P2

4RSS ® Siladireccion del flujo de la corriente del TC es de P1 — P2, entonces S1 es +y S2 es -; de
bd |0 contrario, S1es-yS2es+.

NOTE

(2) Cableado

A

Atencion
Advertencia

Si el transformador de corriente no esta conectado correctamente, una descarga
eléctrica puede ser fatal debido al circuito abierto.

® Consulte el diagrama de cableado para obtener muestras de la instalacion y el
cableado del TC. Si tiene alguna duda, péngase en contacto con personal

técnico de DISPROEL.

® E| cableado de instalacion de TC del APF/Compensador dindmico debe ser
realizado por ingenieros capacitados y calificados de acuerdo con el cédigo
eléctrico

® Antes de instalar el lado primario del transformador de corriente, use el
terminal de cortocircuito separado para cortocircuitar el lado secundario. De lo
contrario, el transformador de corriente en estado abierto generara alto voltaje en
el lado secundario.

® Asegurese de que el transformador de corriente esté en cortocircuito hasta que los
terminales de conexion del TC del APF/Compensador dindmico estén conectados.
® Antes de que el transformador de corriente se separe del APF/Compensador
dinédmico, se cortocircuita con un terminal de cortocircuito desmontable.
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Fig.3-8 Diagrama esquematico de la terminal secundaria del mddulo y acceso del cable del TC

Multiple modules
Single module

Exrernzl CT on Power
(Grid Side Device CT Module 1 Module 2
External Sampling CT ~ Module F"a"_e I: :— - ‘:
I S2 e .S] ! !
PR L o ome e ey T
52 . 1S | T SLF,255 7Y | sz [CTAL CTA2 CTAL CTAZ
i m{' i T I I f f Ui S
| | | [ |
| | 52!1’;21’1 S ! !
Phase B y - t t ——
S2 . SL | CIBL CTB2 | | P sl oome | | omocom
| oo | s I I allml 2 .
| | N .
i | o |P'3asedq] | |
g PhaseClgr i (TC1 (TC2 Poer S|
| £ | oo | | . Praseq | | cron crez| | ool 1o
| | L N ([P -
| ‘ | [ |
| ‘ I — I
L_ | L] L_

Fig.3-9 Diagrama esquematico del cableado tipico del TC

Muestreo del lado de la red: Cuando se realiza un muestreo en paralelo de varios mddulos del
lado de lared, es necesario agregar el TC en el gabinete APF/Compensador dinamico para muestrear
la salida de corriente del moédulo por si mismo y luego sustraer la conexion en paralelo entre la sefial
del TC de lared y la sefial del TC para obtener la sefial de corriente del lado de la carga. A medida
gue se introduce la sefial de muestreo final en el médulo, la sefial de muestreo se conecta en serie
entre modulo y médulo como se muestra en la Figura 3-7.

El cable del TC es un par trenzado blindado de 2,5 mm2 RVSP2 x 2,5 (longitud de linea L <15 m),
0 un cable de par trenzado blindado RVSP2 x 4 de 4 mm2 (longitud de linea 15 m <L <30 m).

3.3.4 Cableado del interruptor de parada de emergencia

Cuando se instala el gabinete del APF/Compensador dinamico, generalmente se instala un
interruptor de parada de emergencia en la puerta del gabinete. Cuando ocurre una situacion anormal
en el gabinete o el médulo (humo, ruido anormal, llamarada), el interruptor de parada de emergencia
se puede presionar inmediatamente para que detenga el médulo y lo proteja eficazmente.
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Emergency
Module 1 stop switch Module 1 Emergency Emergency
EPOI EP(2 T EPOI P02 stop switch 15top switch 2| yodi1e 1
LT —r T EPO1 BP0
Module 2 Module 2
EPO1 EPO2 EPOI EPO2 Module 2
EPOI EPO2
Module 3 Module 3
EPOI EP EPO1 EP(2 Module 3
1 FPO1  EPO2
Magquina en paralelo de Magquina paralela multi-médulo para principal
multinles modulos. y auxiliar

Fig.3-10 Diagrama de cableado del interruptor de parada de emergencia

En la maquina en paralelo de multiples médulos: Cada médulo EPO1 EPO2 esté conectado al
interruptor de parada de emergencia y conectado a la sefial normalmente cerrada.

En el gabinete principal y auxiliar: El gabinete principal y auxiliar esta conectado a un interruptor
de parada de emergencia. La parada de emergencia del armario principal se conecta en serie con la
parada de emergencia del armario auxiliar y luego se conecta con cada mddulo. Cuando se presiona
cualquier gabinete en los gabinetes principal y auxiliar, todos los modulos se detienen
inmediatamente cuando se presiona el interruptor de parada de emergencia

A @® No es necesario instalar el interruptor de parada de emergencia. Si no esta

” instalado, los puertos EPO1 y EPO2 deben realizarse por cortocircuito.
Atencion

3.3.5 Cableado del indicador de estado

Cuando se instala el gabinete del APF/Compensador dinamico, el indicador de estado se puede
instalar en la puerta del gabinete. Los puertos CAP1y CAP2 del mddulo son un par de nodos secos
gue se pueden conectar a un indicador de estado a través de un relé de 220V. Figura 3-11.
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AC 220V Relay

Red light
) Green I}ght Loy o4 <) N
AC 2207 S+ F ; AC 220
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AC 220V
\
CAPT ~ CAP2
APF/SVG

Fig.3-11 Diagrama esquematico de la interfaz del indicador de estado

El estado se puede dividir en dos tipos:
(1) La luz verde esta encendida durante el funcionamiento y la luz roja cuando esta parado.
(2) Luz verde funcionamiento normal, luz roja cuando ocurre una falla.
El puerto puede representar dos estados, ejecucion / parada o normal / falla, y el significado del
puerto se puede configurar segun sea necesario a través de la pantalla tactil.
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Capitulo cuatro Guia de funcionamiento de la maquina ON / OFF

4.1 Procedimientos de puesta en marcha

Este procedimiento de inicio es adecuado para iniciar el APF/Compensador dindmico cuando este
esta completamente apagado. Los pasos son los siguientes:

(1) En el caso de una falla total de energia, si es la primera transmision de energia, asegurese de
verificar el cable y que el TC este correctamente cableado y asegurado para garantizar la seguridad
de la transmision de energia.

alimenta el terminal de salida de este.

® Si la carga estd conectada al terminal de salida APF/Compensador dinamico,
confirme al usuario si es seguro suministrar energia a la carga. Si la carga no esta lista
para aceptar energia, no aisle la carga de los terminales de salida condensador
dinamico.

c ® Cuando se ejecuta el procedimiento de inicio APF/Compensador dindmico, se

Advertencia

(2) Cierre la caja de corta circuitos (breakers) para energizar el equipo; si hay varias unidades en
paralelo, cierre cada corta circuito (breaker) en uso. Después del encendido, la pantalla tactil se
ilumina. Después de ingresar a la interfaz del sistema, verifique si los parametros como el voltaje
de los parametros, la corriente, el modo de compensacion, etc. son correctos. Después de confirmar
el error, abra el botdn de parada de emergencia, haga clic en la pantalla tactil "comenzar”, el relé
interno esta cerrado, es decir, la apertura es exitosa.

4.2 Procedimiento de apagado

Hay dos formas de apagar, una es desconectar directamente el corta circuitos (breaker) entre el
APF/Compensador dindmico y la red eléctrica, y el dispositivo esta en el estado de apagado; la otra
forma es hacer clic en la pantalla tactil "apagar" y luego desconectar el corta circuito (breaker). En
el estado de apagado el APF/Compensador dindmico bloquea el pulso de disparo IGBT vy el
dispositivo esta en el estado de modo no compensado. Es importante sefialar que después de apagar
el APF/Compensador dinamico no desmonte el médulo inmediatamente. EI condensador dentro del
mabdulo debe estar completamente descargado antes de la operacion. El tiempo de descarga es de
unos 10 minutos.
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A

Advertencia

® Para evitar lesiones personales, si desea reparar o encender el chasis después del
apagado, utilice un multimetro para medir el voltaje en la entrada y asegurarse de que
no haya acceso a la red.

® E| desembalaje del médulo debe operarse 10 minutos después de que se apaga la
alimentacion (el condensador de almacenamiento interno del mddulo se descarga
durante unos 10 minutos).

4.3 Arrangque Automatico

Si el sistema esta apagado o el voltaje y la frecuencia son anormales, APF/Compensador dinamico
se apagara automaticamente y dejara de emitir la corriente de compensaciéon. Una vez que se
cumplen las siguientes condiciones, no es necesario operar APF/Compensador dinamico para
reiniciar automaticamente para compensar.

® Lared vuelve a parametros normales
® FEl APF/Compensador dindmico esta encendido
® Retraso del inicio automatico después de 20 segundos.

Si el APF/Compensador dinamico no esta encendido, el usuario puede iniciar el APF/Compensador
dindmico manualmente a través del panel de control de la pantalla téctil.
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Capitulo Cinco Guia de Funcionamiento de la Pantalla Pequefia

La parte frontal del médulo esta equipada con una pequefia pantalla tactil de 4,3 pulgadas. El usuario
puede ver los pardmetros del dispositivo del sistema, la configuracion de los pardmetros y la
operacion de encendido / apagado del dispositivo a través de una pequefia pantalla.

Fig.5-1 Modulo con pantalla tactil de 4,3 pulgadas

5.1 Interfaz de pardmetros

Jun 28 2019 14:47:27

1/Grd
U (V) 2292 2296
I (A 0.6 20
Setup (A)
Thdu 4.0% 3.5
Status Thdi 80.8% 80.8%
DPF 1.00 1.00
Advc Q) 00 0.0
. P(k) 00 00
Click On 5(k) 0.0 00

1/4

Figure 5-2 Interfaz de inicio (parametros del lado de la red)

Después de encender el dispositivo, la interfaz principal ingresada es la interfaz de parametros del
lado de la red, que incluye voltaje U, corriente I, tasa de distorsion arménica de voltaje ThdU, tasa
de distorsion arménica de voltaje ThdU, factor de potencia DPF, potencia reactiva Q (k), potencia
activa Potencia P (K), potencia aparente S (k). Hay 4 interfaces en la interfaz de pardmetros, incluidos
los pardmetros del lado de la red, los parametros de carga, cada interfaz arménica 1 y cada interfaz
armonica 2. La corriente y la potencia generadas por el dispositivo también se incluyen en la interfaz
de parametros de carga. Cada interfaz de armonicos muestra el valor actual de cada arménico del
sistema. En la esquina inferior izquierda, la tecla de acceso directo "Apagar", después de hacer clic,
el dispositivo se enciende.
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Jun 28 2019 14:47:27

I (A) 12 06 20
Thdi 20 % 80.8% 80.8%
setup
DPF 008 1.00 1.00
load gy 00 0.0 0.0
Status
P(k) 0.0 00 00
S(k) 00 0.0 00
1 (A) 14 06 20
Click On PQC  ou oo 00 0.0

2/4

Fig.5-3 Interfaz de parametros del dispositivo de carga

Jun 28 2019 14:47:27

3/Harm = |‘!"]

H1 2277 HY 14 H17 14

Setup H2 01 H10 00 H18 14
H3 27 H11 18 H19 14

S H4 01 H12 01 H20 00
H5 57 H11 11 H21 22

H6 01 H12 00 H22 00

H7 32 Hi5 16 H23 22

. H8 01 H16 00 H24 01

Click On
3/4
Fig.5-4 Cada interfaz de valores arménicos 1
1120 Jun 28 2019 14-47:27
4/Harm [ | Y]

H25 07 H33 14 H41 14

Setup H26 01 H34 00 H42 14
H27 07 H35 14 HA43 14

Status H28 01 H36 00 H44 14
H29 07 H37 14 H45 14

H30 01 H38 00 Hi6 14

Advc

H31 07 H39 14 H47 14

H32 01 H40 00 H48 14

4/4

Fig.5-5 Cada interfaz de valores armonicos 2
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5.2 Interfaz de configuracion

Haga clic en el botén de acceso directo a configuracidn, aparecerd la interfaz de permiso de inicio
de sesion y podra ingresar a la interfaz de configuracion después de iniciar sesion. EI nombre de
usuario se divide en "usuario avanzado" y "administrador”. El usuario general utiliza "usuario
avanzado" para iniciar sesion. Se pueden configurar los parametros basicos. La condicién de
"administrador" se limita al personal de servicio técnico de DISPROEL. Se prohibe el uso al usuario
general.

Figure 5-6 Interfaz de inicio de sesion

Una vez que haya iniciado sesidn, sera llevado a la interfaz de configuracion. La interfaz de
configuracion tiene 2 pestafias, la primera pagina es la configuracion de pardmetros basicos; la
segunda pégina es la configuracion avanzada de pardmetros.

5.2.1 Interfaz de configuracion de pardmetros basico

Jun 28 2019 14:47:27

VI/PQ
Mode |[IratedMod Ww|  CT Ratio | 1000/5
1/Setup
Var-Onoff On CT Pos Grid side
Status
Unb-Onoff Oon Phase Seq Positive
Advc Harm-Onoff On PCBPs | 9600 | vJ

Click On Target-PF | 0.9 PC Node | 1

Fig.5-7 Interfaz de configuracién 1- Configuracion de pardmetros basico

Configuracion de pardmetros béasico: Esta parte de la funcion de configuracion es
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aproximadamente la misma que la de la pantalla tactil de 7 pulgadas.

Modo de Compensacién: Se puede configurar de acuerdo con los diferentes requisitos del médulo.
Se divide en 5 modos, prioridad reactiva, prioridad armonica, prioridad de desbalance, voltaje como
objetivo y potencia reactiva fija.

9600 v |

115200 &

| PFMode W W_
" RS
19200

Harm Mode 14400
Unb Mode |— 9600
Volt Mode |« 4800 v

Fig.5-8 Ventana de configuracion del modo de compensacién y velocidad en baudios.
Interruptor para habilitar: Habilitar interruptor: interruptor reactivo, interruptor de desbalance
e interruptor arménico.

Factor de potencia objetivo: Se puede establecer en [0-1]. Haga clic en el valor para que
aparezca la ventana de configuracion de valor, es decir, ingrese el valor. Después de ingresar,
haga clic en "OK" para salir de la ventana de configuracion.

Configuracién de la relacion TC: La relacion TC externa es [100-10000]: 5. Después de hacer clic
en el caracter, aparecera un cuadro de didlogo de entrada y la relacién se establece para hacer clic
en la configuracién "OK".

1 2 3 ESC

+/- 0 OK

Fig.5-9 Ventana de ajuste de la relacion del TC

Ajuste de la posicion del TC: La posicién de muestreo del TC externo tiene dos tipos: *'lado de la
red" y "lado de la carga". Cuando se va a cambiar la posicion del TC, se hace clic en el caracter
"lado de la cuadricula" y se cambia automaticamente a "lado de carga”.

Configuracién de secuencia de fase: Secuencia positiva y secuencia negativa. Haz clic en el
caracter para cambiar.

Velocidad en baudios de la computadora host: establezca la velocidad en baudios de la
computadora huésped. Puede elegir 7 velocidades en baudios, es decir, 4800, 9600, 14400, 19200,
38400, 57600, 115200, etc. El valor predeterminado de fabrica es 9600. Haga clic en el menu
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desplegable y seleccione la velocidad en baudios que desee configurar.

Direccion de la computadora host: Establezca la direccion de la computadora host, haga clic en el
numero de la parte posterior que aparecera la ventana de ajuste de valores y ajuste el valor que
requiera.

5.2.2 Configuracion de parametros de comunicacion y ahorro de energia

Jun 28 2019 144727
VI/PQ

Language EN iLow iHigh
2/Setup MdIAddr 1 100A 100A
IRated 1 Enable StdByT  StartT
Status
VRated 1 Dis | 1000 | 10:00
Adve WIFIGrp 1 Dis 10:00 10:00
GPRSPort 1 Dis 10:00 10-00

Click On IS e

Fig.5-10 Configuracion de la interfaz 2: Configuracion de los parametros de comunicacion y ahorro de energia
Configuracién de idioma: Se pueden configurar "chino"” e "inglés". Haga clic en el idioma de su
preferencia.

Direccién del médulo: La direccién del médulo para la pantalla tactil. Cuando se conectan varios
madulos en paralelo, la direccion del médulo debe establecerse en un valor diferente.

Corriente de salida: Configure la corriente especificada por el médulo en modo reactivo fijo.
Voltaje objetivo: Establezca el valor de voltaje objetivo que el mddulo necesita para compensar en
el modo objetivo de voltaje.

Agrupacion WIFI: Cuando el modulo est configurado con la funcién de comunicacion wifi, puede
utilizar la aplicacion de inicio de sesion del teléfono mévil para ver y configurar los parametros.
Primero debe configurar los parametros de la red wifi, con la configuracion wifi del médulo. Cuando
el teléfono movil estd conectado a wifi, el nombre de la red wifi a la que pertenece se puede encontrar
de acuerdo con la configuracion y luego se establece la conexion.

Puerto GPRS / nombre de dominio: Cuando el modulo estad configurado con la funcién de
comunicacion GPRS, configure el nombre del puerto GPRS y el nombre de dominio para llevar a
cabo la comunicacion remota GPRS y vea los pardmetros de configuracion a través del servidor.
Condicion de la maquina ON / OFF: El médulo puede establecer el valor de corriente de carga
del arranque (la corriente de carga es mayor que un cierto valor cuando la carga esta encendida) y
el valor de corriente de carga del apagado (la corriente de carga se apaga cuando la corriente de
carga es menor a un cierto valor).

Tiempo de espera y de inicio: Configuracion del tiempo de espera y configuracion del tiempo de
inicio, es decir, el dispositivo se puede iniciar en un momento determinado después de la
configuracion, se puede configurar en tres intervalos de tiempo y se pueden configurar tres
intervalos de tiempo.
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® No modifique la configuracion de los pardmetros de ahorro energético sin el
personal técnico de DISPROEL o sin la orientacion del personal técnico de

Advertencia DISPROEL.

5.3 Interfaz de Estado

5.3.1 Estados de falla

VI/PQ

Mun Stop BusHigh cur( D0

Setup Device Off Vnetbr curl Drvl
Status Device NG ThermHigh  cur2 Drv2
Licen Fault DC Fail cur3 Drv3

Idle Phase Fail curd Drvd

Restart Fail PWM Fail curs Drvb

Fig.5-11 Interfaz de estado 1 — Interfaz de estados de falla.

Estado de parada de emergencia: Parada de
emergencia / parada que no es de emergencia
Estado de entrada del interruptor de usuario: Inicio /
apagado de usuario Estado de
Estado de Estado de puesta en servicio: durante la puesta en autorizacion
Médulo servicio / funcionamiento prolongado de los
Estado de autorizacion: Autorizado / no autorizado maédulos de
Estado del interruptor principal: En funcionamiento / operacion.
no en funcionamiento.
Estado de puesta en servicio: Autorizado / No
autorizado.
Bus Alto: Rojo falla / gris normal
Vnet Err: Rojo falla / gris normal Therm
High: Rojo falla / gris normal
DC Rojo falla / gris normal Falla de fase: Estados
Estado de Falla | Rojo falla/ gris normal que se
Falla PWM : Rojo falla / gris normal muestran
Falla de reinicio: Rojo falla / gris normal. cuando
Cur 0~ cur 5: Rojo falla / gris normal falla el
Drv 0~Drv 5: Rojo falla / gris normal médulo
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5.3.2Temperatura, estado de la velocidad del viento y autoridad de inicio de sesién

VI/PQ Therm FanSpeed
A0 31 A0 31
Setup
Al 31 Al 31
Status B0 31 BO 31
B1 31 Bl 31
Advc Cco 31 Cco 31

T 31 c1 31 _

Fig.5-12 Interfaz de estado2 — Interfaz de velocidad de temperatura

Temperatura: La temperatura interna de IGBT del
Estado del madulo.

madulo Velocidad del viento: La velocidad del ventilador de
enfriamiento del médulo

. . . La contrasefia
. Usuario: Usuario / Administrador avanzado .
Autoridad de c Aa C s . ad de admin no
inicio de sesién ontrasefia: Contrasefia de usuario avanzado es estA abierto al
8888 o
publico

5.4 Interfaz Avanzada

A ® Esta seccidn solo puede iniciar sesion como administrador para ver la configuracion.
Esta parte del error de configuracion de pardmetros afectara el uso del dispositivo, o

Atencion . . . . . . .
incluso el mal funcionamiento. No puede configurarlo usted mismo sin permiso.

El significado de la configuracion es la siguiente:

L. Establecer la configuracion de 13 Ver Fig.
Armonico .
canales Kp ki 5-13
Is, Vs, ILO, IL1, VbusP, VbusN sampling zeroing and Ver Fig 5-
Muestreo . . .
amplitude modulation settings 14
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Codigo de autorizacion 0~ Configuracion codigo de )
autorizacion 7, ajuste del tiempo del intervalo de falla, Ver Fig 5-
ajuste del tiempo del intervalo de reinicio, ajuste del 15

coeficiente en paralelo y ajuste de la linea neutra.

VI/PQ

DNA'y otros

En  Idx R I En dx R I

soup  JEmI[ 3 [0 [ o JEal 1w [0 | o0
Ba | 5 | 0 | 0 Ema |19 | 0 | O

Status Ea| 7 | 0 | 0 Ema| 21 0 | O
9 0 | 0 Ea 2| 0 |0

| o | 0 Ea 25| 0 O

| o | 0 Ea 27| 0 O

o To [ 5 |5 |5

Fig.5-13 Interfaz avanzada 1. Parametro de compensacion de armaénicos.

VI/PQ

ZERO  AMP ZERO  AMP
Setup sa | o | o la | o | 0
sb | 0o | 0 b | o | o0
Status sc | 0 | 0 e | o | 0
vea | O | O lat | 0 | 0
vsb | 0 | O bl | 0o | 0
Vsc | 0 | 0 lcl | o | o
o[Z9e ] vbusP, 0 | 0 vousN| o | o

Fig.5-14 Interfaz avanzada 2. Pardmetros de modulacion de amplitud cero

VI/PQ

DNAO [ 0 et [0 ce [ o
Setup DNA1L |_0_ Cc2 |_U_ DgnoGap I_O_

DNA2 | 0 C3 [ 0  Restcap | 0
Status DNA3 [0 it [0 ypan | 0

DNA4 [0 cz [ o 3m [ o

DNAS [0 CB [ o .o

DNAG 1_0_ Cia '_U_ pilot pass
Click On DNA7 [ o Ci5 o

Fig.5-15 Interfaz avanzada 3. Parametros de DNA
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Capitulo seis Guia de funcionamiento de la pantalla grande

Cuando se instala el gabinete APF/Compensador dinamico, se puede instalar una pantalla tactil
externa de 7 pulgadas en la puerta del gabinete para monitorear y configurar los parametros. La
pantalla tactil de 7 pulgadas es mas compacta que la pantalla tactil de 4.3 pulgadas que viene con el
maédulo. Debido a que no necesita abrir la puerta del gabinete y operar directamente desde el
exterior, es mas conveniente de operar y la interfaz es mas innovadora, lo que brinda a los usuarios
una mejor experiencia.

6.1 Menu principal

Una vez que se enciende el dispositivo, la pantalla esta en el estado de inicio y el proceso de inicio
dura unos diez segundos. Después de que el inicio sea exitoso, si el sistema es normal, el estado
principal del dispositivo se puede ver como se muestra en la Figura 6-1.

+
@ Ml
Idle
LOAD / POC
A B C N A B C
I(A) 0.0 0.0 0.0 0.0 DPF 0.00 0.00 0.00
Ithd 0.0% 0.0% 0.0% P (kW) 0.0 0.0 0.0
U{v) 0.0 0.0 0.0 Q(kVar 0.0 0.0 0.0
Uthd 0.0% 0.0% 0.0% S(kVA) 0.0 0.0 0.0

Fig.6-1 Interfaz del mend principal

La interfaz principal se divide en las siguientes secciones:

(1) La esquina superior izquierda de la interfaz principal es el nombre del dispositivo, que consta
de tres modos: Compensador dindmico, APF/Compensador dindmico y compensador integral de
calidad de energia. Haga clic en el nombre para cambiar a otro nombre

(2) La esquina superior derecho de la interfaz es la configuracion de idioma M®EM . La esquina
superior derecha de la interfaz principal es la configuracion del idioma, haga clic para cambiar el
idioma, que se puede seleccionar entre chino CH, inglés EN y ruso RU.

(3) La esquina superior derecha de la interfaz principal es la barra de [EUNEERNEIEEEE
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visualizacion de la hora, que puede configurar la hora del sistema. Los informes de estadisticas y
los registros de eventos se basan en los registros de tiempo del sistema. Después de hacer clic,
aparecera un cuadro de dialogo para que el usuario ingrese.

(4) En el medio de la interfaz principal esta el boton de cambio. Haga clic § para ingresar al
estado de inicio, mostrar, el dispositivo funciona de manera estable después del inicio, y si vuelve a
hacer clic , ingresara al estado de apagado.

(5) El carécter de "standby" debajo del boton de inicio indica el estado del dispositivo.

Estados del dispositivo: "Start' "Run" or "Standby". "Start" significa que el dispositivo esté en el
estado de inicio; "Run" significa que el dispositivo esta en funcionamiento estable; "Stand by"
significa que el dispositivo esta en estado de parada cuando el dispositivo esta inactivo o hay una
falla.

Estado del dispositivo: "Emergency stop". En circunstancias normales, se recomienda que todo el
equipo del gabinete esté equipado con un interruptor de parada de emergencia en la puerta para el
apagado de emergencia. Si el usuario cierra el botdn externo de parada de emergencia, se muestra
una "Emergency stop". Si el botdn esta roto, el caracter desaparece. Es decir, en estado normal, los
caracteres no se muestran. Si no usa el botén de emergencia, puede cortocircuitar el EPO1y el EPO2
del terminal del médulo.

(6) La flecha derecha del botén de inicio indica la tecla de acceso directo de cada interruptor de

maédulo. Haga clic - para que aparezca el cuadro desplegable de estado del interruptor para cada
maédulo, como se muestra en la Figura 6-2. Haga clic en el interruptor de estado del mddulo 1-6 para
controlar el estado de inicio y apagado de cada médulo. Verde es el estado de inicio y gris es el
estado de apagado. Haga clic en el espacio en blanco de la ventana y la ventana se cerrara.

Module Switch
1

2
3

Fig.6-2 Ventana del estado ON/FF de los mddulos

(7) En la esquina superior derecha de la interfaz principal, haga clic + para que aparezca la
ventana de permiso de operacién como se muestra en la Figura 6-3. Necesita iniciar sesion como
administrador para operar, es decir, solo puede ingresar el personal técnico de DISPROEL. Si
selecciona "Iniciar sesion en el sistema" para iniciar sesion, continuara iniciando sesién. Si no lo
marca, debera volver a iniciar sesion después de salir de la interfaz de configuracion. Después de
ingresar, aparecera la lista de pardmetros de todos los pardmetros del mddulo, que seran operados
por el fabricante y el técnico.

Si hace clic en el caracter de usuario avanzado en el inicio de sesidn, aparecera la ventana de permiso
de operacion restringido como se muestra en la Figura 6-4. Para garantizar la seguridad del
dispositivo, el dispositivo solo permite que el usuario inicie sesién como usuario avanzado para
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configurar los jparametros basicos!

Access validation b4

P

iR

User Advanced users ~

Pazsword

[[J Login system

=

Fig.6-3 Ventana de verificacion de autoridad de operacion
CorWare ot
Uzer action

permizsions are
insufficient !

0K

Fig.6-4 Ventana de restriccion de la autoridad de operacion.

(8) Elntmero de caracteres en la esquina superior derecha indica el nimero de mddulos en paralelo.
Por ejemplo, si una sola maquina estd en funcionamiento, mostrara "single way", y cuando 6
unidades estén funcionando, mostrara "6 channels". Al hacer clic en el nUmero de caracteres,
aparecera la ventana de configuracion de parametros de cada médulo, como se muestra en la Figura
6-5. Haga clic en "EXxit" para volver a la interfaz principal.

1

UsrOn Dff
kpall 0. 00
3141 21

Mode PR Node
Targe FF 1. 00

Vref v
CTPos5rid Side
CTRatio 0/5
VarOn 0ff
InkOn on
HarmOn 0ff
COM L
MdIErr L]

Fig.6-5 Ventana de visualizacion de la configuracién y el estado de los parametros
de cada médulo
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(9) La parte inferior izquierda de la interfaz principal es la parte de visualizacion el estado del
parametro, que se divide en el lado de la red y la carga / dispositivo, que muestran respectivamente
los pardmetros de voltaje y corriente del lado de la red, la carga y el dispositivo.

(10) Las funciones de los seis iconos en la esquina inferior derecha de la interfaz principal se
muestran en la Tabla 6-1. Para conocer la funcién de cada botdn, consulte el contenido de cada

capitulo.
Tabla 6-1 Breve descripcion de las teclas de método abreviado
, | . Vea seccion
Patron Nombrg de Funciones para detalles
patron
Ajuste de parametros Ajuste de Seccion 6.3
parametros
. Ver cada »
Histograma de . Seccion 6.4
armeénicos histograma de
los arménico
o Ver curvas de voltaje y .,
Dibujo de curvas Seccion 6.5

corriente

Ver historial de las alarmas »
Ver evento | Seccion 6.6
del modulo y los

registros de operacion

i Ver el estado de falla, »
Estado del médulo . Seccion 6.7
temperatura y velocidad

del moédulo

Elija diferentes usuarios

Inicio de sesion y i Seccion 6.8
cierre de sesion de segun sea
usuario necesario

6.2 Pantalla de parametros del sistema

La parte inferior izquierda de la interfaz principal es la parte de visualizacion del estado del
pardmetro, que se divide en dos partes: el lado de la red y la carga / dispositivo.

El lado de la red muestra: corriente trifasica de red I, tasa de distorsion de corriente arménica de red
Ithd, tensién de red U, tasa de distorsion de tension de red Uthd, factor de potencia de red PF,
potencia activa de red P, potencia reactiva de red Q, potencia aparente de red S. Como se muestra
en la Figura 6-6.
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LOAD / POC
A B C N A B C
I(A) 0.0 0.0 00 0.0 DPF 0.00 0.00 0.00
Tthd 0.0% 0.0% 0.0% P (kW) 0.0 0.0 0.0
uv) 0.0 0.0 0.0 Q(kvar 0.0 0.0 0.0
Uthd 0.0% 0.0% 0.0% Skva) 0.0 0.0 0.0

Fig.6-6 Parametros del sistema del lado de la red.

Visualizacidn de carga / dispositivo: Corriente trifasica de carga I, tasa de distorsion de corriente
armonica de carga Ithd, factor de potencia de carga PF, potencia activa de carga P, potencia reactiva
Q, potencia aparente S; corriente de salida del dispositivo I, potencia reactiva de salida del
dispositivo Q, como se muestra en la Figura 6-7.

Grid
A B C N A B C
I(4) 0.0 0.0 0.0 0.0 DPF 0.00 0.00 0.00
Ithd 0.0% 0.0% 0.0% P(kW) 0. C 0.0
0 (kVar)
S (kVA)
I(A) 0.0 0.0 0.0 0.0 0 (kVar)

Fig.6-7 Parametros de carga / dispositivo.

Clic en el caracter "PF" cambiara al parametro DPF. "PF" es el factor de potencia con contenido de
arménicos, que es la potencia aparente total de la potencia activa total / contenido de arménicos que
contiene contenido de armdnicos. "DPF" es el factor de potencia de la onda fundamental, que es la
potencia aparente de la onda fundamental / la potencia aparente de la onda fundamental.

Clic en los caracteres "I", "Ithd", "U", "Uthd” aparecera la ventana de verificacion del permiso de
operacion como se muestra en la Figura 5-3. Debe seleccionar administrador para iniciar sesién en
la pagina de configuracion avanzada. Solo los técnicos profesionales de DISPROEL pueden ingresar
a la interfaz de configuracién avanzada.

6.3 Configuracion de parametros

Haga clic en la tecla de acceso directo. Si no ha iniciado sesion, aparecerd la interfaz de
verificacion de permisos como se muestra en la Figura 6-3. Configuracion de parametros basicos,
debe iniciar sesién como usuario avanzado e ingresar la contrasefia de cuatro digitos "8888" para
iniciar sesion en la configuracion. Si ha iniciado sesion, puede mostrar directamente la interfaz de
configuracion de parametros para configurar los parametros basicos. En la configuracion de
parametros, el usuario puede configurar los parametros basicos, la Figura 6-8 muestra la interfaz de
configuracion de pardmetros
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A ® No realice la parametrizacion avanzada sin el personal técnico de DISPROEL o

Atencion sin la orientacion de personal técnico de DISPROEL

W Configuracion de parametros generales

PMd1 Number 1 CT Pos Grid Side
Mode PF Mode CT Ratio 0:5
Target PF 1. 00

Var Onoff C. phase order N-Order
Unb Onoff @, 485-PC Addr M1 0
Harm Onoff  ( 19 485-PC BPS M1 115200

Fig 6-8 Interfaz de configuracidn general de parametros

Haga clic en el parametro que desea configurar y aparecera el cuadro de didlogo correspondiente,
luego ingrese los pardmetros basicos. Los parametros basicos generalmente se establecen antes de
salir de fabrica.

Nota: jUna vez establecidos los parametros, debe reiniciar el dispositivo!

Numero de canales paralelos: Indica que una pantalla tactil puede mostrar cuantos médulos son
controlado para que funcionen al mismo tiempo, que van de 1 a 12, en paralelo. Haga clic en el
caracter "1" para que aparezca la ventana del nimero de configuracion y configure los pardmetros.
Después de configurar el nimero de canales, aparecerd una ventana emergente como se muestra en
la Figura 6-9. Después de que la luz verde esté encendida, haga clic en el botén amarillo de arriba
para guardar los parametros, la configuracién sea exitosa y luego se salga automéaticamente de la
ventana.

Fig.6-9 Aparece una ventana emergente cuando se establece el nimero de canales paralelos
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Posicion del TC: La posicion de muestreo del TC externo tiene dos tipos "lado de la red" y "lado de
la carga". Cuando se va a cambiar la posicion del TC, se hace clic en el caracter "lado de la red" y se
cambia automaticamente a "lado de carga" y viceversa.

Modo de compensacion: Haga clic en el caracter "reactive priority" para que aparezca la ventana
de configuracidn, como se muestra en la Figura 6-10. Si es APF, seleccione ""harmonic priority"',
si es Compensador dinamico, seleccione "'reactive priority", si es SPC, seleccione “unbalance
priority , si es una caida de voltaje de compensacion, seleccione " voltage target ". Es necesario
dar salida a la corriente reactiva de acuerdo con el valor establecido, luego seleccionar * fixed
reactive power "; ademas, se agrega " customized mode . Cuando el cliente necesita personalizar
el modo especial de compensacion rapida, la compensacién se puede completar en 5 ms. Si se
requiere el modo personalizado, puede comunicarse con DISPROEL.

When output current rea-— When output current rea-— Device current is set by 1

ches rating, Device cal-
culate the compensating
current in order of P-
order reactive current,
N/0-order current, harm-
onic current.

PF Mode

When output current rea-—
ches rating, Device cal-
culate the compensating
current in order of N/0-
order current,P-order
reactive current, harmonic
current.

Unb Mode

ches rating,Device cal-
culate the compensating
current in order of harm-
onic current, P-order rea-
ctive current, N/0-order
current.

Harm Mode Irate Mode

target at the system Custom—mode, please contac:

voltaze

Click to Set

Volt Mode

Fig.6-10 Interfaz de configuracién del modo de compensacién

Relacion de TC: La relacion externa del TC es [100-10000]: 5. Después de hacer clic en el caracter,
aparecera el cuadro de diélogo de entrada como se muestra en la Figura 6-11. Establezca el valor de
la relacion y haga clic en Ok, es decir, la configuracion esta completa. El valor especifico de la
relacion del TC esta determinado por el campo de acuerdo con la corriente maxima del sistema y no
tiene nada que ver con el dispositivo, pero cuanto mayor es el TC, mayor es el rango de muestreo,
menor es la precision del muestreo y viceversa.
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Please Enter:

71 8|9 CR

4 5 6 <-

123 Ok

0 +/- . | Cancel

Fig.6-11 Ventana de configuracion de valores

Si la configuracion excede 10000, la ventana de visualizacion se mostrara mas alla del rango de
configuracion, como se muestra en la Figura 6-12. Si se excede, debe continuar haciendo clic en Ok,
salir de la ventana de saturacion actual y luego restablecer los parametros.

CorWare =

| set value out of range!

QK

Fig.6-12 Establecer el valor fuera del rango permitido

Factor de potencia objetivo: Se puede configurar entre [0-1], el modo de funcionamiento es el
mismo que el anterior, haga clic en el valor para que aparezca la ventana de valores, es decir,
introduzca el valor. Después de ingresar, haga clic en Ok para salir de la ventana de configuracion.
Haga clic en la interfaz de configuracién emergente del caracter original para configurarlo. Revise
la regulacién de su pais para evitar penalizaciones por bajo factor de potencia

Funcion de seleccion de interruptor: Las opciones de interruptor se dividen en: interruptor
reactivo, interruptor desbalanceado, interruptor arménico. Por ejemplo, si se selecciona "reactive
power priority" en el modo de compensacién, entonces se activa "reactive switch". Si el
"harmonic switch" también esta activado, la capacidad restante se puede utilizar para compensar
los armonicos después de que el factor de potencia de compensacion alcance el valor objetivo. Haga
clic para establecer el estado, verde esta encendido y gris estd apagado, como se muestra en la Figura
6 -13.

Var Onoff C’

Unb Onoff

Harm Onoff C’

Fig.6-13 Interruptor de seleccién compuesta del modo de compensacion

Configuracion de secuencia de fase: La secuencia de fase se establece por defecto en secuencia
positiva. Si se invierte la secuencia de fase de dos fases del cableado de campo, se emitird una
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alarma. En este momento, siempre que la secuencia de fase se establezca en secuencia negativa, la
falla se borra y el dispositivo funciona normalmente. Haga clic en la secuencia de fase del caracter
para cambiar directamente.

Direccion de la computadora huésped / velocidad en baudios de la computadora huésped:
Establezca la direccion de la computadora huésped de cada médulo y la velocidad en baudios
de su computadora host. Haga clic en el caracter "Module" para seleccionar cada médulo. Al
hacer clic en la parte posterior, aparecerd la ventana “Set Value” y podra establecer el valor.
Para la configuracién de la velocidad en baudios debe hacer clic en el valor de la parte trasera
y cambiard automéaticamente a otra velocidad en baudios. El dispositivo puede elegir 3
velocidades en baudios, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400, 57600, 115200, etc. El valor
predeterminado de fabrica es 9600.

B Configuracion avanzada de pardmetros

Corriente de salida establecida en modo reactivo fijo: Establezca la corriente de salida del
dispositivo en el tipo de médulo fijo, el rango de configuracién es -150 ~ 150A. Cuando el valor
establecido es mayor que la capacidad nominal del médulo, el dispositivo emite el valor de corriente
nominal.
El mddulo de objetivo de voltaje establece el voltaje objetivo: En el modo de objetivo de voltaje,
se puede establecer el valor de voltaje objetivo y el rango de configuracion es 360V ~ 420V.
Configuracion del coeficiente paralelo: No se requiere configuracion. El significado del
coeficiente paralelo es el siguiente.
o Currentmo dule capacity

Module N parallelcoef ficient = Combinedtotalcapacity = 4096
Puerto de configuracion del indicador de estado: Si el indicador de estado esta instalado en la
puerta del gabinete cuando el gabinete esta instalado, podemos establecer la definicion de los puertos
capl y cap2 del indicador de acceso al médulo. Puede seleccionar Ejecutar / Standby o Normal /
Fallo.
Configuracién relacionada con el interruptor de tiempo: Configuracion del mddulo del
interruptor de estado de la maquina. EI mddulo puede establecer el valor de corriente de carga del
arranque (la corriente de carga es mayor que un cierto valor cuando la carga esta encendida), el valor
de corriente de carga del apagado (cuando la corriente de carga es menor que un cierto valor,
apague).
Configuracion del tiempo de espera y configuracion del tiempo de inicio. El dispositivo se
puede iniciar en un momento determinado despueés de la configuracion; se puede configurar en
tres intervalos de tiempo. Después de configurar el interruptor del temporizador, debe hacer clic
en "Save and switch parameteres” en la parte superior derecha para guardar los parametros. Una
vez establecidos los parametros, haga clic en el area verde en la parte superior de la interfaz
para volver a la interfaz principal.
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O‘ Setting
Onlv need to be set in Irated-Node!
in Irated-Node iDevice 0A

Shutdown condition iLoad < 0A

Only need to be set in Vrated-Node!

in Vrated-Tode Vref ov Boot condition iLoad > 0A

Only need to ke set in Multi-Hmi! _ _
Enable Standbytime starttime
Set kpll first in Nulti-Hmi

M1 Timet  ( Q) 0:00 0:00
=]
Time2 (3 0:00 0:00

Output Set: Running (Closed)/Tdle(Open) . 0:00 0:00
DK {elosed) /NG (open) Time3 C’ ' '

Rn/I1

Fig.6-14 Interfaz de configuracion de parametros avanzada

6.4 Interfaz de histograma arménico

Haga clic en la tecla de acceso directo para ver el histograma armdnico, como se muestra en
la Figura 6-15. La altura del histograma muestra directamente la magnitud de los armdnicos, donde
el extremo inferior 1 ~ 50 representa cada armdnico y el nimero azul-verde superior representa la
magnitud armonica especifica.

O Harmonic BAR

0.o 0.o 0.0 0.o 0.o 0.o 0.o 0.0 0.o 0.o 0.o 0.o 0.o Tinda0

12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25

0.o 0.o 0.0 0.o 0.o 0.o 0.o 0.0 0.o 0.o 0.o 0.o 0.0
0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0

26027 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 71n | Zout

Fig.6-15 Interfaz de visualizacion de histograma armonico

Hagaclic Tindal = enel caracter en la esquina superior derecha para mostrar la corriente, el voltaje
y otros parametros. Seleccione el cuadro desplegable como se muestra en la Figura 6-16. Haga clic
en uno de los pardmetros para mostrar su histograma armonico. linda0 es la corriente interna de un
solo brazo del dispositivo y su tamafio es la mitad de la corriente del dispositivo.

64



Manual de usuario del APF / compensador dindmico

6 Guia de operacion de la pantalla grande

En la esquina inferior derecha, hay botones de acercar y alejar. Haga clic en "zoom in" para acercar
el histograma o haga clic en "zoom out" para alejar el histograma. Haga clic en el area verde en la

parte superior de la interfaz para volver a la interfaz principal.

\sa Grid Voltage A Phase
\sb Grid Voltage B Phase
Vsc Grid Voltage C Phase
Isa Grid Current A Phase
Isb Grid Current B Phase
Isc Grid Current C Phase
lla Load Current A Phase
Il Load Current B Phase
llic Load Current C Phase
linda0 Device Current A Phase
lindb0 Device Current B Phase
lindc0 Device Current C Phase

Fig.6-16 Ventana de visualizacion y seleccion de voltaje, histograma de armonicos de corriente.

6.5 Interfaz de curvas de voltaje y corriente

Haga clic en la tecla de acceso directo

para ingresar a la interfaz grafica de voltaje y corriente

como se muestra en la Figura 6-17. El grafico muestra directamente el grafico de voltaje del lado de
la red, corriente del lado de la red, corriente de carga y corriente del médulo.
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Fig.6-17 Interfaz de curvas de voltaje y corriente

Haga clic en el voltaje del lado de la red para mostrar su grafico y haga clic en la corriente del lado
de la red para mostrar el grafico actual. Haga clic en "Zoom in" para acercar la forma de onda, clic
en "zoom out" para alejar y clic en "Refresh" para actualizar la forma de onda en tiempo real. Haga
clic en "Module Current" para seleccionar el grafico actual para cada moédulo. Haga clic en el area

verde en la parte superior de la interfaz para volver a la interfaz principal.
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6.6 Ver interfaz de eventos.

Haga clic to en la tecla de acceso directo para mostrar el histérico de alarmas y el registro de
operacion, como se muestra en la Figura 6 - 18.

Home Previous | Next Last Single Ack |[PageAck|| AllAck UnAck All

Time Description Type Current Value  Limitvalue
2018-03-27 16:06:23 EIEA login System Event

Fig.6-18 Ver interfaz de eventos

Haga clic en "single confirmation™ para confirmar un solo registro; haga clic en "page confirmation™
para confirmar el historial de eventos en esta pagina y borrar la visualizacién de la pagina; haga clic
en "all confirmation™ para confirmar todos los registros de eventos; haga clic en "unacknowledge
alarm" para comprobar la alarma no anunciada. Haga clic en "All alarm" para ver todos los registros
de alarmas. Al visualizar, podemos ver intuitivamente la hora, la descripcion, el tipo, el valor actual
y el limite de alarma y evento. Haga clic en el area verde en la parte superior de la interfaz para
volver a la interfaz principal.

6.7 Interfaz de estado del moédulo

Haga clic en la tecla de acceso directo para mostrar el estado de cada moédulo, que se divide
en tres partes. La primera parte muestra el estado basico: Incluyendo apagado que no sea de
emergencia, apagado del dispositivo, dispositivo normal, no autorizado, autorizacién de operacion
de prueba, operacion a largo plazo, en espera, etc. Parte es el estado de falla; la tercera parte es el
estado de temperatura y velocidad, como se muestra en la Figura 6-19.

Haga clic en la palabra "Module 1" para cambiar el mddulo y ver el estado de otros mddulos. Para
fallas comunes, consulte la tabla de fallas comunes en el Programa 2 para ver las fallas comunes y
cémo tratarlas. Haga clic en el &rea verde en la parte superior de la interfaz para volver a la interfaz
principal.
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Stat—-interna PONO

Status Fault Therm/FanSpeed

MNun Stop Therm0 0 Speed0 0

Device OFF
Therm1l 0  Speedl 0O

Device OK
Therm2 0  Speed2 0

Licen Fault
Therm3 0  Speed3 0

pilot fault
run live Therm4 0 Speed4 0
Idle Therm5 0 FanSet ]

Fig.6-19 Interfaz de estado del médulo

6.8 Interfaz de inicio de sesién y cierre de sesion de usuario

Haga clic en la tecla de acceso directo . entre la interfaz de inicio de sesion y cierre de sesion

del usuario, como se muestra en la Figura 6-20. Puede optar por iniciar sesibn como usuario
avanzado y administrador. Sin embargo, considerando la seguridad del dispositivo, el usuario solo
puede iniciar sesi6n como usuario avanzado y configurar los pardmetros basicos. Las
configuraciones de nivel superior requieren iniciar sesion como administrador, pero el inicio de
sesion esta prohibido excepto para el personal técnico de DISPROEL

Access validation bt

i

User Advanced users ~

Pazzword

[ Login system

Ok Caneel

Fig.6-20 Interfaz de inicio de sesion de usuario

Si ha iniciado sesidn, haga clic en la tecla de acceso directo para que aparezca la ventana de
cierre de sesion del usuario, como se muestra en la Figura 6-21. Si el usuario ha iniciado sesién
como usuario avanzado y necesita establecer una configuracion de privilegios mas alta, debe iniciar
sesién como administrador. En este caso, debe cerrar la sesion del usuario avanzado e iniciar sesién
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como administrador.

Log out

o Sure you want to log the user:"3dmun off?

Yes Mo

Fig.6-21 Ventana de cierre de sesion del usuario

Atencion

® Si el dispositivo se apaga automaticamente cuando ocurre una falla durante el
funcionamiento, el dispositivo se puede reiniciar automaticamente después de que la
falla desaparezca.

® Si el dispositivo se apaga inmediatamente después de encenderlo, se almacenara el
estado actual. Cuando la proxima vez que la Ilamada se encienda automaticamente, se
leeran automaticamente los ajustes de los parametros antes del apagado.

Advertencia

® Para garantizar la seguridad del dispositivo, evitar operaciones ilegales, configurar
mas parametros de control y ver mas valores de parametros del dispositivo, debe
ingresar la contrasefia de 8 digitos como administrador para ingresar al menu avanzado.
La contrasefia debe ser autorizada por DISPROEL. Se configuré antes de salir de
fabrica y no se describe en este manual.

® Si el usuario establece los parametros generales, simplemente inicie sesion como
usuario avanzado e ingrese la contrasefia de cuatro digitos "8888" para iniciar sesion.
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Capitulo Siete Reparacion y Mantenimiento

Para garantizar un funcionamiento seguro y confiable del dispositivo, la compafiia recomienda un
mantenimiento regular del dispositivo: Se recomienda limpiar el polvo cada 12 meses, reemplazar
el ventilador de enfriamiento cada 4-5 afios y reemplazar el condensador de DC cada 8 afios. El
entorno especial puede acortar el ciclo de mantenimiento segin la operacién. Los pasos para
mantener completamente el equipo son los siguientes:

Paso 1: Verifique la temperatura / humedad ambiente.

Cuando opere APF/Compensador dindmico, pruebe la temperatura ambiente y la humedad para

asegurarse de que esté dentro del rango permitido del dispositivo. Si excede el rango permitido del

equipo, debe ser degradado.

Paso 2: Apagar
® Detenga el dispositivo y retire la linea de alimentacion.
® Espere al menos 10 minutos para que el condensador del lado de DC del médulo se descargue por complete.
® Abra la puerta del dispositivo.

Paso 3: equipo de limpieza

® Inspeccione visualmente los componentes internos del equipo y el cable en busca de anomalias (como
deformaciones o decoloracion).

® Limpie la suciedad / polvo dentro de la unidad, prestando especial atencion al area alrededor del ventilador
de enfriamiento y la entrada y salida de aire.

® Aseglrese de que no caigan objetos extrafios en el dispositivo.
® Utilice un cepillo suave para limpiar el polvo de la tarjeta.
Paso 4: Verifique el corta circuitos (breaker)
® Compruebe si el corta circuitos (breaker) tiene piezas envejecidas o dafiadas.
Paso 5: Verifique las conexiones mecanicas / eléctricas
@ Verifique que las conexiones eléctricas estén firmes y reemplace las clavijas / conectores oxidados.
® Verifique que todas las conexiones mecanicas estén apretadas y vuelva a apretar en areas flojas.
Paso 6: Otras excepciones
® Si hay otras anomalias, realice las reparaciones correspondientes.
Paso 7: Reiniciar el dispositivo
® Vuelva a conectar la linea principal.
® Restaurar todas las conexiones.
® Inicie el dispositivo.
® Confirme el estado del dispositivo.
Si el equipo tiene condiciones anormales o esta en estado de alarma, jdebe comunicarse con
DISPROEL de inmediato!
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Tabla de especificaciones técnicas del Programa 1

Tipo items Indicadores
Nombre | Nombre del producto Compensador dindmico APF (A)
(kvar)
Espec. del médulo 3 50 100 30 5 75 | 100 | 150
0 0
. ) 480*| 480*20 480*130 | 480*200*5
Tamafio del modulo 13 0 \ 3 \
e *440
(aanc™p) 0%4| *530 0
3 (Nota 1) 40
2 \ 680*200*530 \ 680*200*530
CB 7
;E’ NUmero paralelo 12
3 600
o ) 200kvar 300A
w Capacida | ancho
d max. 600* 800
300kvar 450A
De un
solo 800* 800
. 600kvar 900A
gabinete
Voltaje de operacién 380V (-20% ~ +15%)
8 Frecuencia de 50Hz (-10% ~ +10%)
© operacion
i Transformador de 100:5 ~ 10000:5
corriente
Compensacion 2-13 tiempos impares .
Arménica (50% de corriente 2-50 Impares
nominal)
Tasa de filtrado de Dentro del rango de capacidad del dispositivo, cuando la tasa de
* armoénicos distorsion de la corriente de carga es> 20%, no es inferior al 85%;
g cuando la tasa de distorsion de la corriente de carga es <20%, no es
S inferior al 75%.
> i 6
T Compensacion por poder -1~+1 ajustable
reactivo
Compensacion por
desbalance trifasico 100% de compensacion de desbalance total
Método de comunicacion
485, Protocolo Modbus
o E .,
g .§ Interface de comunicacion RS485
S S
g é PC software Si, la PC huésped puede configurar todos los parametros
T S Alarma de error Si, se pueden grabar hasta 500 mensajes de alarma
. Soporta monitoreo independiente de cada modulo / monitoreo
Monitoreo . o
centralizado de toda la maquina
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9 Tiempo de respuesta <20ms
= completo
‘% Pérdida activa <2.5%
e ; finanid
E Método di;g,rlpa0|on de Refrigeracién por aire inteligente
Ruido <60dB
Muestreo/ frecuencia de
control 160kHz
Frec_u,enma Fie 80KHz
° conmutacién equivalente
[S)
s Frecuencia de corte del
(8]
ﬁ bucle de corriente 4kHz
[S)
k] L Mas de 20 tipos de protecciones como sobretension, subtension,
= Funcio6n protectora ' . .
sobrecalentamiento, sobrecorriente, cortocircuito, etc.
Posicion deTlnCstaIacmn de Lado de carga / lado de red opcional
Nuamero de _
llimitado
condensadores en paralelo
g § Tamafio independiente | Gabinete: minimo 600 * 800 * 2200 / montado en la pared y tamafio
S ac rack
58¢
55 e Peso 25kg (<75A/50kvar)  50kg (>100A/100kvar)
= Tempe_rgtura de 10°C ~+45°C
= operacion
S o
@ Q i <5000 metros (mas de 1500 m, 1% de reduccion por cada
3 % Altitud
g 8 100 m)
g Humedad relativa <95%, sin condensacion

Nivel de proteccion

IP20 (se puede personalizar un nivel de proteccion mas alto)
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Tabla de fallas comunes del Programa 2

No. Tipo de alarma de Sugerencia
falla
Secuencia de fase La secuencia de fase de la pantalla tactil se puede configurar en
1 anormal secuencia negativa (jtenga en cuenta que las fases de voltaje y
corriente son consistentes!)
La red puede fluctuar y el voltaje de la red es demasiado alto o bajo.
5 Voltaje anormal El dlspos_ltlyo puede reanudar el trabajo automaticamente después de
que se elimina la falla.
3 Fallo de La fuente de alimentacion interna del dispositivo esta defectuosa.
alimentacion Apéguelo después de 5 minutos.
4 Sobrepresion del bus Eést;)tségij eDé) r:]r;;eurtnooS del dispositivo tiene sobretension, apaguelo
5 Fallo de operacion | g gispositivo se reinicia internamente demasiadas veces en poco
corta tiempo. Apaguelo y reinicielo después de 5 minutos.
6 Fallo por La corriente interna del dispositivo es demasiado grande. Apaguelo
sobrecorriente después de 5 minutos.
Fallo por exceso de | (1) El dispositivo puede reanudar el trabajo automéaticamente
7 temperatura después de que la temperatura sea normal.
(2) Compruebe si el sistema de ventilacién no esta obstruido.

Atencion

® Para la falla 1, después de que la secuencia de fase de la linea de entrada principal
es normal, la falla desaparece y el dispositivo se puede encender normalmente, pero si
la secuencia de fase actual correspondiente no se ajusta al mismo tiempo, el dispositivo
no puede lograr el efecto de compensacién deseado.

® Para las fallas 2 ~ 7, si la falla ain ocurre con frecuencia después de reiniciar el
arranque, comuniquese con DISPROEL y haremos todo lo posible para solucionarlo.

Version de datos V6.0



